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412 P01 HABH—WE
TiReny it BEE 0 A Bofr | EAAER
P01.00 IRANEE 14\ TGk 0~1 1 — P, S
P01.01 JOG iB473# % -3000~3000 120 r/min S
P01.02 TG B 8] % 0~10000 500 ms S
P01.03 It e 182 R A1) 0~6000 3600 r/min P, S
P01.04 P A 1 -3000~3000 0 r/min S
P01.05 PR 2 -3000~3000 100 1/min S
P01.06 PR 3 -3000~3000 300 r/min S
P01.07 P FRE 4 -3000~3000 -100 r/min S
P01.08 BIIA 0~3000 500 r/min S
P01.09 N — — — —
P01.10 W CCW 5 PR ] 0~600 300% % P, S
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hhehs it W E T e o [ EATR
PO1.11 W CW & HE PR -600~0 -300* % P, S
PO1.12 A CCW e HE PR il 0~600 100 % P, S
PO1.13 AR CW B PR -600~0 -100 % P, S
P01.14 HERIZIT . JOG BT H4E PR 1 0~300 100 % S
P01.15 TR — — — —
413 P02 HBH—WE
hhehs it W E T e o [ EAT
P02.00 VLR 4R 2 3 7 0~3000 300 (r/min)/ V S
P02.01 BRI 5 4 J7 I B 0~1 — S
P02.02 REFOLH B 45 2 T M -500~500 — S
P02.03 TR E 5 2 o i/ E FH X -500~500 — S
P02.04 REHOLH B 45 2 IR A 1~1000 300 Hz S
P02.05 B A HE 2 1 2 1~300 30 % /V T
P02.06 FERIL i 24 AN T7 1Al LU 0~1 0 — T
P02.07 B A 1R 2 T AWM -500~500 0 — T
P02.08 e e 2 ) P o AR R PR ) 0~4000 2500 r/min T
P02.09 BV RE TR 2 YE I 2% 1~1000 300 Hz T
P02.10 i 4 7% Ao 15 ) ON 4541 5~ 0~1111 0 — ALL
P02.11 1 4 A% N\ -5 ) ON 4541 5~ 0~1111 0 — ALL
P02.12 i 4 i N\ i~ BUR 458 1) 7 0~1111 0 — ALL
P02.13 TR 4 LA N i B ) 0~1111 0 — ALL
P02.14 o M g U A ) 0~11111 0 — ALL
P02.15 LA i e e vl | T 1~1000 16 0.1ms ALL
414 PO3HSHE KR

hhehs it W E T e o [ EAT
P03.00 R IE T 0~1 0 — S
P03.01 JOG 1217 0~1 0 — S
P03.02 Y i 2R Fas AT 0~1 0 — ALL
P03.03 sty 0~1 0 — ALL
P03.04 RELAUL 38 38 Z M H 2 A 4 0~1 0 — ALL
P03.05 R — — _ _
P03.06 A A 5 1) A5 e 0~1 0 — ALL
P03.07 TR — — — —
P03.08 LSRN SPA S 0~1 — ALL
P03.09 i E B 0~2 — ALL
P03.10 AR, ok i 4 A A -500~500 1r/min S
P03.11 BUBR AR ZE 44 I LB 0~30000 100 ms ALL
P03.12 fR] AR ASE BE PR FF BT (1] 0~30000 100 ms ALL
P03.13 Jok i i 4 DB 1 1~4 1 — P
P03.14 G T AN PIPS 0~1 1 — ALL
P03.15 b AR B Ik 0~6 0 — ALL
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4.1.5 P09 AS¥H—WUE

Yhehg | 3 | owwEwE | wE | % [EASR
P09.00~P09.12 24 FEALIE = H| S 8T 3] 5
P09.00 GRS 0~1 0 — ALL
P09.01 AT Bk EGE 4 A (X10000) -32767~32767 0 ok v p
P09.02 AT KIS 4 47 -32767~32767 0 Jok e p
P09.03 o B A 2 0~3000 0 r/min p
P09.04 TH PR A R -3000~3000 0 r/min S
P09.05 AR U R -300~300 0 % T
P09.06 Re — — _ _
P09.07 Re — — _ _
P09.08 R — — _ _
P09.09 R — — _ _
P09.10 R — — _ _
P09.11 TR — — — —
P09.12 EEPROM 17§ 0-2 0 — ALL
P09.13~P09.33 HHENBITRESHEREATE
P09.13 T HL LI B - — t/min ALL
P09.14 METALE R 4 AL (X10000) — — i &5 AT p
P09.15 MR EAK 4 07 — — i 5 AT p
P09.16 B4 F 4 7 (X10000) — - S A BT P
P09.17 R BRI 4 f7 - — Pt 2% FRAT p
P09.18 A7 B R 2% = 4 A7 (X10000) — — G 5 AT p
P09.19 LB AW ZEAR 4 41 — — HEE R )2 p
P09.20 T AL — — % T
P09.21 T EALER — — 0.1A ALL
P09.22 T REL FL — — A ALL
P09.23 et e — — — ALL
P09.24 B IEVA=EizR g LIPS — — Jok p
P09.25 METEE A — — t/min ALL
P09.26 METE AR A — — % ALL
P09.27 =T IEACPO A= — — G &5 HLAT ALL
P09.28 | 44y 5 A7 E i 4 7 (X10000) — — G &5 HLAT ALL
P09.29 BN RO RN i A o R VA - — Pt 2% FRAT ALL
P09.30 A AT — — — ALL
P09.31 B N3 -IR#% D11/ DI2/ DI3/ DI4 — — — ALL
P09.32 By N3 7oA DI5/ DI6/ DIT7 — — — ALL
P09.33 | 3% 7oRA4 DO1/ D02/ D03/ D04/D05 — — — ALL
P09.34 DR Y PN A — — — ALL
P09.35 S a5 F AR A AL — — — ALL
416 PUASH—WE

hhehs it BEE 0 A o [ EAT
P11.00 W 1~6 3 — ALL
P11.01 TS 1~255 — ALL
P11.02 LA 0~2 0 — ALL
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417 PR2ASH—WE

Disehs A W E T [l A FARL EHT7
P12.00 T SR sk 7 50 0~1 0 — p
P12.01 TolrE S I R T RS A B A A 0~1 0 — p
P12.02 [ i sl i 7 A 4% 0~2 0 — p
P12.03 EEY=s =iy 0~5 0 — P
P12.04 [ 5t T P 0~3000 120 r/min p
P12.05 [ B TH AR A2 B A 0~1 0 — p
P12.06 TR AL RECEHG 1~32767 1 — p
P12.07 TR R E N UE =407 0~999 0 — P
P12.08 | Ji mfi#% 5 3 PRA 150 B AE PRk 0~3 0 — P
P12.09 JF s mA s 4 AL (X10000) -32767~32767 0 — P
P12.10 JR ARSI 4 fr -9999~9999 0 — P
P12.11 A PR A AR 2 0~1 0 — p
P12.12 | JETJ5 SR 67 BRA = 4 £7.(X10000) -32767~0 0 — P
P12.13 BT AR A A SRR 4 A7 -9999~0 0 — P
P12.14 | JET 5 SR AR IR BRA =y 4 £7.(X10000) 0~32767 0 — P
P12.15 FET R R A IR BR A 4 47 0~9999 0 — P
P12.24 | Jmhd 283 T IR SR A7 B 45t 7 1R B 0~1 0 — p
P12.16~P12.23 ABHLETRESH RiEATE
1216 LML IS T iR A (A X i 2 0 B v 4 7 3276732767 éﬁﬁ%ﬁ%ﬁ P
(X10000) Bi
P12.17 | HEALEET E S AR gt ae s AR 4 7 | -32767~32767 — éﬁﬁggﬁ ® P
1218 EEHL%%JE,@: (RIAE R i 2 ik v o7 B v 4 3076732767 - Eé\ﬂz?(?ﬂlﬂ P
£7 (X10000) BT
P12.19 HLML IS T S5 R E‘Jﬂ‘ﬁi\ﬂ‘éé‘ﬂzﬁ‘ﬁlﬂﬁﬁfﬁﬁ 4 3076732767 - E%H@EP b
L L
P12.20 EAET R MR TR E A 4 -32767~32767 — TREHAL P
(X10000)

P12.21 | EWLEETJE s A XS TR A EAK 4 A7 -32767~32767 — T2 AL P
P12.22 P T 5 R ()R X B -32767~32767 — P
P12.23 FATLIE T 5 s AT AR B (X10D -3600~3600 — B P
P12.25

~ N — — — P
P12.30
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4.1.8 P13 HASH—NFE
Disehs A W E T [l A FARL EHT7
P13.00 g N3 F DI1 0~21 01 — ALL
P13.01 i85 N3 F DI2 0~21 02 — ALL
P13.02 iy N\ v~ DI3 0~21 04 — ALL
P13.03 1 N3 1 DI4 0~21 05 — ALL
P13.04 i1 N3t DIS 0~21 06 — ALL
P13.05 1 N3 1 DI6 0~21 07 — ALL
P13.06 & N\t 1~ DI7 0~21 08 — ALL
P13.07 T DI 0~10 01 — ALL
P13.08 o 1 DI2 0~10 02 — ALL
P13.09 figy 4 3 F DI3 0~10 06 — ALL
P13.10 i T DI4 0~10 07 — ALL
P13.11 & T DIS 0~10 08 — ALL
419 Pl4ASE—RFE

Difehs R W E T [l A <Xy EHT7
P14.00 ZENEET R 0~2 1 — P
P14.01 17 B A2 i Bt 1~16 1 — P
P14.02 FE b7 0~1 0 — p
P14.03 iR EIEEER A 0~1 0 — P
P14.04 IR Z RO FI b 0~2 0 — P
P14.05 IBAT LA B 1~16 1 — p
P14.06 BATE A KR 0~1 0 — p
P14.07 TR fis 0~1 0 — P
P14.08 MR AE B 1~16 — — P
P14.09 135 — _ _ P
P14.10 135 — _ _ P
P14.11 135 — _ _ P
P14.12 F—B#IEE 4 A2 (X10000) -32767~32767 E{ERR K IVA P
P14.13 BB 4 L -9999~9999 0 ERE XA p
P14.14 5 — B RIS AT I 1~6000 200 rpm p
P14.15 55— BT A I ad i 1] 0~32767 200 ms P
P14.16 5 — B 5 S S5 A IR TA] 0~10000 200 ms(s) p
P14.17 F BB 4 A2 (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL p
P14.18 BB 4 f1 -9999~9999 0 84 HAL P
P14.19 5B R R KIS AT 1~6000 200 rpm P
P14.20 B B RS I s e (] 0~32767 200 ms P
P14.21 55 B B 58 R S AR B ] 0~10000 200 ms(s) P
P14.22 F=BEINNEE 4 L (X10000) -32767~32767 1 ERE XA P
P14.23 BB 4 67 -9999~9999 0 fa 4 AL P
P14.24 5 =B R i KIs AT 1~6000 200 rpm P
P14.25 5 = B A I ad i 1] 0~32767 200 ms P
P14.26 5 = B 5 S S5 A IR TA] 0~10000 200 ms(s) p
P14.27 FIUBR A5 4 2 (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL p
P14.28 VB R S MK 4 07 -9999~9999 0 E{FRa o K VA p
P14.29 SV B RS B KIS AT I 1~6000 200 rpm p
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Tifehs EA W E i [ e <Xy EH T
P14.30 5 Y B A A2 0 o i 1] 0~32767 200 ms P
P14.31 B VU B AL AL 58 G SR RT I [A] 0~10000 200 ms(s) p
P14.32 FHBBINAEE 4 AL (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL p
P14.33 FHEBRNAEAK 4 67 -9999~9999 0 fa 4 AL P
P14.34 5 T B A RS B KB AT 1~6000 200 rpm P
P14.35 5 T BT B I ek B[] 0~32767 200 ms P
P14.36 55 T B A 58 R S5 I (] 0~10000 200 ms(s) p
P14.37 FNBR A S 4 7 (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL P
P14.38 FENBRENAEAK 4 67 -9999~9999 0 ERE XA P
P14.39 N BAL RS B Kis AT 1~6000 200 rpm P
P14.40 575 B A I o i 1] 0~32767 200 ms P
P14.41 SN B 58 S S5 AR IR TA] 0~10000 200 ms(s) p
P14.42 FLBBEINAEE 4 AL (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL p
P14.43 FLBEINAAK 4 67 -9999~9999 0 R4 AL P
P14.44 FLBAIR R KIB AT H 1~6000 200 rpm P
P14.45 5 G B R I in ek i [E] 0~32767 200 ms P
P14.46 S LB 58 R S I ] 0~10000 200 ms(s) p
P14.47 5 \B R A% s 4 7 (X10000) -32767~32767 1 ERE XA P
P14.48 HBINBR AL 4 47 -9999~9999 0 E{ERR K IVA P
P14.49 55 )\ Bt K A7 3 1~6000 200 rpm P
P14.50 55 J\ BT B I in ek i 18] 0~32767 200 ms P
P14.51 5 J\BL 2 56 G S5 4 I8 [A] 0~10000 200 ms(s) P
P14.52 FIBEINAEE 4 7 (X10000) -32767~32767 1 ERE KA P
P14.53 VBB 4 f7 -9999~9999 0 84 AL P
P14.54 FIBAL R e Kis AT 1~6000 200 rpm P
P14.55 S LB A I g i 1] 0~32767 200 ms P
P14.56 LB 5 S S5 A IR [A] 0~10000 200 ms(s) p
P14.57 F BRI S 4 7 (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL P
P14.58 FTBBINAEK 4 67 -9999~9999 0 fa 4 AL P
P14.59 S+ B R i oKIs AT 1~6000 200 rpm P
P14.60 5T BT R I m ek B[] 0~32767 200 ms P
P14.61 5 B 58 S SR I ] 0~10000 200 ms(s) P
P14.62 | H+—B#afifaE 4 i (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL P
P14.63 F—BBINBIK 4 AL -9999~9999 0 iR X VA p
P14.64 F— B AR s oRs AT 1~6000 200 rpm p
P14.65 5 — B RS s s (7] 0~32767 200 ms P
P14.66 b — B RS 58 RS SRR [E] 0~10000 200 ms(s) p
P14.67 | HF+_B#INHE 4 A2 (X10000) -32767~32767 1 EiF R XA P
P14.68 BB 4 AL -9999~9999 0 iR X VA P
P14.69 S+ B R e oRs AT 1~6000 200 rpm P
P14.70 5 B RS I m s s [A] 0~32767 200 ms P
P14.71 S+ Z B A 8 S SR A T 0~10000 200 ms(s) p
P14.72 | H+=B#ahfit e 4 fr (X10000) -32767~32767 1 ERE XA P
P14.73 FH =B 4 AL -9999~9999 0 E{ER K IVA P
P14.74 i+ =Bk e oRis AT 1~6000 200 rpm P
P14.75 5 = B ALRE 0in B [) 0~32767 200 ms P
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hhehs EA WE a [l e <Xy EH T
P14.76 T =B RE TE RE SRR [E] 0~10000 200 ms(s) p
P14.77 | F BN E 4 7 (X10000) -32767~32767 1 EiF R XA P
P14.78 EHIUBEBNN I 4 AL -9999~9999 0 fa 4 AL P
P14.79 S+ DY B B oK AT 1~6000 200 rpm P
P14.80 51 VU B AL I m g s [a] 0~32767 200 ms P
P14.81 S5 DB A% 58 15 S5 A I [ 0~10000 200 ms(s) p
P14.82 | H+TB#afiE 4 i (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL P
P14.83 F+ BB 4 AL -9999~9999 0 fa 4 AL P
P14.84 S+ TR oK s AT 1~6000 200 rpm P
P14.85 S BRSO i i () 0~32767 200 ms P
P14.86 BT TUBAL RS 58 BE SRR I [E] 0~10000 200 ms(s) p
P14.87 | FHEH/NB#INEE 4 7 (X10000) -32767~32767 1 fa 4 AL P
P14.88 BT INEBN L 4 67 -9999~9999 0 84 HAL P
P14.89 FNBALRE B RKIs AT 1~6000 200 rpm p
P14.90 SN BRI s s (A 0~32767 200 ms P
P14.91 SNBSS 78 1S S A I T 0~10000 200 ms(s) p
P14.92 fged] — _ _ P
P14.93 fged] — _ _ P
P14.94 15 — _ _ P
P14.95 TR — — — P
P14.96 15 — _ _ P
P14.97 175 — _ _ P
P14.98 135 — _ _ P
P14.99 175 — _ _ P
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4.2 ¥ ThEe

4.2.1 P00 HSEE4mUiHH

Threty

% K

b fiE

FRIA

P00.00

OHATF B ISR B, —BER T, TERESH
B, SR ASHRENTTEN, RawkESL.
Wefa, mEHEMASERERN 0, HRLESHA
SHRIE

QER LR, SR SH. REASER RS

OB SR 55 (P00.01) X 4ifd F AL E-R L 251,
HoAth 200 A BEAS 0% S 4L

WH 1R 315;

0~9999

315

P00.01

HLLAY 540

(O IO [A]— 22 51 7S [ 0 256 3 £ 47 PR 0K 1 24 EL A L

ORI AL SRR B () S BB AR, KR
BB SRR, U IUFAIE A S B IE

(324 EEPROM %% (435 20), ZM8H )5, UIiH
WREASH, REHRERESH. EES S
AR BK 3 2 TAEAS 1E 5 s 3k 5

(WA S H, ol 8B A R A S

BB HHIVE R LA,

0~69

07*

P00.02

BAFRAS

AR AS S, AR

P00.03

g6 SRS

bvivk 2o ) VL KO Eor B U S SR AR O
0: BoNHNLELE;

BN LA EAK S AL

R ML B S AL

ORI B S A7

BORMATALE R S s

BN B IR (FRA MK AR B 5 s

B B R AR A MK R &) & 5 s

SN AR By MR DA

SN AR PR DA

7 LA

: WORBRLHE

R HHLHLIL

: WONERHEE

2 SRR T G

BTV VA= =il LD

s R FEAR A

: RUREEAEIR A

RV N S AR PR VA=

s SRR TR

s S H RS

: RRImID ARG T

s RORIBITIRES

s SRR EARY

O 0 3 &N O B W N —

[N I NS T NS R e e e e e
N — O 0 0 9 N Lt W N~ O

0~22
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Theh

drl

K

b AE

AN

P00.04

Pl U5 AL

A I 2 T 5 A T AR IR IR B e 4R I O 2K
A B EH T
TR ) g =X
Rig il
JOG #&fill 15 s
Pt R = 7 2
FEIRIE A7 75 X OH T L R b 25 ) s
471G AL e T R ) O 3K
ARSI B e A ) O 3K
RN B AR
s JE TR FE AR
10: JE HEE R
11: ZBALERA
@ﬁﬁﬁﬁﬁﬁ,ﬁﬁﬁéM%#ﬁAmﬁA;
Q@R 75, SC1 I SC2 [ ZH A 3Fe 1 5 14 30 s -
L P01.04~P01.07 5Z %15 W ;
@iz fr#ml 7, BERAS NN, TR
RGN A ST I
@WIOG iz 7. #NJOG &, % Frigdefrsr, HHl
% JOG M2 T, MaJTicsd, WUSH; %N |3
TREE, MR JOG ML %, MITiRsE, HALFE;
gL aAZE I, TR AL A%
(©)FM Rl 7 30, AL ON AL 11 a3 A o b 2 A 4 1
(DB, FH 485 CIRHATIBINGLE . JHE . HE A

\OOO\]O\UI#UJI\)HO

0~11

P00.05

S LA 4 B

(DT 3 15 4% 1 LU A3 38 2

QU BB, e, WIEEOR. AR RS 3 5
BIGOLIAE . JEH IR EOR, WO (AR

QERGATERG MFM T, REREREK.

5~2000Hz

300*

P00.06

HEE AR
B[] &5 4

(U 5 B PR 1T 25 (X AR 3 e 8 6 4

QBB M, ARG, NIEE O, AR IRE)
ARG DU E o 3 OB EBOR,  BOE (E)

OERFATERG KT, RERERBD.

1 ~1000ms

80*

P00.07

Ferfa <
TEBL A

(OB E HEHE R IR I AR o A A o 7 AR R SR
CRUTLA AR B R IR e 75 )

@R N MR BRSNS HL
BB/, BRI, AL A e i .
RABMBEARK, W LOE 2D e E . BUEARAD,

RS, T RES SHEAEE
WHE RO, Bk, mrmm IR E R
RIHUBRIE, PT DATE =4 3 0 B 1 -

1~500%

30

P00.08

AT I
fIRIE EP AT

(U 5 T AN G A8 B A 12

@B/, BRI, AL A R N .
RABMEARK, W] LOE 2D e E . BUE AR,
AR, T RER SRR 5

BB, Bk ikm, HE SRR .
i R R LM N, T DLIE N BE (.

1~500%

120
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hfehy 4 B5) At ZHEH BRIN
(DB E A7 B IR 210 E 5] 186 25
QW B, W5, NIFFBA, MESRIEA b
P00.09 o7 & EL A 4 25 MW, MLEA RSN HEERXKATEESS | 1~1000 /s 100*
PR 3% Bl
(3)Z B A B AR 11 7] IR DX 5 2% 705 A0 A7 3 15 L o o
OV E 7 B R 25
(DN 100% 1, FoREAEMAIR TS kb F, Az
B EERENO;
. i 2 M . ~100%
PO0.10 | rEATS R BRI R, b R phege | 01000 | O
g, B RGN ERATETE, BOHERG:
(WA EAR S I R, A7 B PR BRI 25 @5 N 0.
0011 ‘@Eﬁﬁﬁﬁ <D&§@§%%ﬁ%ﬁﬁ@ﬁ%%ﬁiﬁ%; | 1200Hy 300
Ve AR I EAR | (O TR A A PG B A A B AR e
(OB AL B 52 Wkih 540 CRT 5 5);
O BEHITT, Bk X P00.12 2%k, P00.13 3
- MRCE, AT LURDS (B 5 % R EARIT AL, DAL
PO0.12 fi%;j'ﬁfw FR P AR () 5 R R P ) o~3767 | o
BT BP: KNG T P <G = N xC x4+
e oy e
G: EE?‘IAI%H:G:%%E%,
N: HHLIERE %L
C: JoHmMARZEUE:, KRS C=232768;
Wl HNFaL Bkt 6000 B, fal IR FEALIER: 1 P8
o e A K
200,13 uiﬁigﬁ G:{NxCx4:Jx3IM8x4:8HU 1 ~32767 1000
o P 6000 375
2% P00.12 804N 8192, P00.13 ¥ A 375;
O T R EHEEERN 1:50<G<50;
(DY B A B84 kb s AT
@B ZHE N2 A TRz —:
K1 B 454 ik WERNO: Bkt +
Po0.14 HINTT WEN 1 A+B ER 01 0
(ACCW J& MEALI A, S DT H N E A,
(WCW J& M ELHLI S, 7 160 % 9 [ 1]
P00.15 | frEHEASTIMB | OFEN 0: 1IEW: 1. (LB W5 H 6. 0~1 0
(W S B 4281 T 58 A 58 Bk b Vi 1
QA KR L T A7 B 158 77 20 N fa] iRk 5K 3h 2% 34 2 75
SERCGE AL IR « 2907 B 22 TR P R R 42 ik 030000
P00.16 AT AN INFERE T ASEUE N, FRIKShE A NEM T o 52 o 262
SER, ERLSERE S COIN ON, 75l COIN OFF; b
(AL B )7 0, B 2 AL 58 s 5 COIN, fEH:
‘EiEHI R, A RIE S SCMP.
, . (D5 B 7 B B 2= 4R A 76
I B e 0~30000
TALEG R (R AR T B ‘
P00.17 - O BEHITRT, 407 B 2 T B8 i S e 2100 ikt 400

ARSHUARS, Aa AR IKB) e 2a A B 7=
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TIRERS % Boj] fie ZHEE LINN
b WENO0: A7 B ZERER ARG
P00.18 ﬁi%;ﬁ*ﬁz BEN 1 ACEEZERERIITEAL, A5 A b B % 0~1 0
H A Y=
H1R o
(DX B2 Bk e AT g e,  HA TR HUE A0 ok ,
BUE R R R B. BN OB, JERRZRAEE.
X QUEM B E KNIk, BB ERIR .,
v B A ~
P00.19 4?5;3;% Gk T 0X0310000 100*
i ® L P BT R T AL G A R AL i
o HTFNRAMHIRK (>10);
o HNLE TR PP HEBEIR . ANPRILE,
422 P01 HSEE4H UL
TIRETS Z W b fig ZH L LINN
0: CCW. CW # NZE 1A%,
24 FSTP 4 ON i}, CCW IRZ)) 7o,
24 FSTP A OFF i, CCW J5 [ 450 454 0;
24 RSTP & ON i}, CW KXzl 70
PO1.00 IXzh2E 1k *4 RSTP J;y OFF i}, CW J7 5 REFA 0; 01 )
' NI 24 FSTP. RSTP #(4 OFF I}, 2724 Uk zh 2k (4R
i,
1: BUH CCW. CW #i\Zx1E, J5i8 FSTP. RSTP JF%
RS, CCW. CW IKsh & 0 1F. FSTP. RSTP
#8 OFF, WAL= ORG24 N iR,
P01.01 JOG BT % O E JOG BAEWIZITHE -3000~3000 120
O B R BN 0~1000  t/min FIH0E 8 ;
T AR @hnys R 2o 1 5
POLOZ ot s | OOUR T ek, BB 77 5 17=10000ms 500
Wi AR RIS 28 5 4MEAT B IR A, N E N 0.
. (DB A R AL A R, S5 e 7 1A e o s 0~6000
. i T o [
POLO3 | BERREIREL | o i m WSRO, | omin | 0
P01.04 R B 1 SC1 OFF , SC2 OFF : W@ 1; 0
P01.05 R 2 SC1 ON , SC2 OFF : NP3 2; -3000~3000 | 100
P01.06 N R 3 SC1 OFF , SC2 ON : WNH#E 3; r/min 300
P01.07 W 4 SC1 ON , SC2 ON : NHHJF 4, -100
(DB BIAEE, ST m I,
OEARAL B ® 7 T, 5 d L B R A% e, 03000
P01.08 Pk M SCMP ON, 73] SCMP OFF; i 500
Ir/min
QM BEHITAT, AHESH,
(DEL i 88 HAT IR MR
(D% B AR ML CCW J7 [1a] FRY PR 305 o R s 42
L EL s = } NGRS
K COW @WE1EE%J\F$§%E%Eﬁ El:,
P01.10 b AT e, X AN BRI HE G 25 0~600% 300
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	内部CW转矩限制
	-600～0
	-300*
	%
	P，S
	P01.12
	外部CCW转矩限制
	0～600
	100
	%
	P，S
	P01.13
	外部CW转矩限制
	-600～0
	-100
	%
	P，S
	P01.14
	速度试运行、JOG运行转矩限制
	0～300
	100
	%
	S
	P01.15
	保留
	—
	—
	—
	—

	4.1.3  P02组参数一览表
	功能码
	名   称
	设定范围
	出厂值
	单  位
	适用方式
	P02.00
	模拟速度指令增益
	0～3000
	300
	（r/min）/ V
	S
	P02.01
	模拟速度指令方向取反
	0～1
	0
	—
	S
	P02.02
	模拟速度指令零偏补偿
	-500～500
	0
	—
	S
	P02.03
	模拟速度指令无控制作用区
	-500～500
	0
	—
	S
	P02.04
	模拟速度指令滤波器
	1～1000
	300
	Hz
	S
	P02.05
	模拟转矩指令增益
	1～300
	30
	% / V
	T
	P02.06
	模拟转矩指令输入方向取反
	0～1
	0
	—
	T
	P02.07
	模拟转矩指令零偏补偿
	-500～500
	0
	—
	T
	P02.08
	转矩控制时最大速度限制
	0～4000
	2500
	r/min
	T
	P02.09
	模拟转矩指令滤波器
	1～1000
	300
	Hz
	T
	P02.10
	低4位输入端子强制ON控制字
	0～1111
	0
	—
	ALL
	P02.11
	高4位输入端子强制ON控制字
	0～1111
	0
	—
	ALL
	P02.12
	低4位输入端子取反控制字
	0～1111
	0
	—
	ALL
	P02.13
	高4位输入端子取反控制字
	0～1111
	0
	—
	ALL
	P02.14
	输出端子取反控制字
	0～11111
	0
	—
	ALL
	P02.15
	输入端子去抖动时间常数
	1～1000
	16
	0.1ms
	ALL

	4.1.4  P03组参数一览表
	功能码
	名   称
	设定范围
	出厂值
	单  位
	适用方式
	P03.00
	速度试运行
	0～1
	0
	—
	S
	P03.01
	JOG运行
	0～1
	0
	—
	S
	P03.02
	编码器调零运行
	0～1
	0
	—
	ALL
	P03.03
	开环运行
	0～1
	0
	—
	ALL
	P03.04
	模拟通道零偏自动调整
	0～1
	0
	—
	ALL
	P03.05
	保留
	—
	—
	—
	—
	P03.06
	伺服强制使能
	0～1
	0
	—
	ALL
	P03.07
	保留
	—
	—
	—
	—
	P03.08
	驱动器风扇开关
	0～1
	1
	—
	ALL
	P03.09
	编码器重置
	0～2
	0
	—
	ALL
	P03.10
	模拟量速度指令最低速度
	-500～500
	0
	r/min
	S
	P03.11
	机械刹车松开延时
	0～30000
	100
	ms
	ALL
	P03.12
	伺服使能保持时间
	0～30000
	100
	ms
	ALL
	P03.13
	脉冲指令滤波选择
	1～4
	1
	—
	P
	P03.14
	伺服失能下桥臂开关
	0～1
	1
	—
	ALL
	P03.15
	编码器报警选择
	0～6
	0
	—
	ALL

	4.1.5  P09组参数一览表
	功能码
	名   称
	设定范围
	出厂值
	单  位
	适用方式
	P09.00～P09.12为电机通讯控制参数可读可写
	P09.00
	通讯控制启停
	0～1
	0
	—
	ALL
	P09.01
	运行脉冲数高4位（X10000）
	-32767～32767
	0
	脉冲
	P
	P09.02
	运行脉冲数低4位
	-32767～32767
	0
	脉冲
	P
	P09.03
	位置模式速度
	0～3000
	0
	r/min
	P
	P09.04
	速度模式速度
	-3000～3000
	0
	r/min
	S
	P09.05
	转矩模式转矩
	-300～300
	0
	%
	T
	P09.06
	保留
	—
	—
	—
	—
	P09.07
	保留
	—
	—
	—
	—
	P09.08
	保留
	—
	—
	—
	—
	P09.09
	保留
	—
	—
	—
	—
	P09.10
	保留
	—
	—
	—
	—
	P09.11
	保留
	—
	—
	—
	—
	P09.12
	EEPROM存储
	0-2
	0
	—
	ALL
	P09.13～P09.33为电机运行状态参数只读不可写
	P09.13
	当前电机速度
	—
	—
	r/min
	ALL
	P09.14
	当前位置高4位（X10000）
	—
	—
	编码器单位
	P
	P09.15
	当前位置低4位
	—
	—
	编码器单位
	P
	P09.16
	位置指令高4位（X10000）
	—
	—
	编码器单位
	P
	P09.17
	位置指令低4位
	—
	—
	编码器单位
	P
	P09.18
	位置偏差高4位（X10000）
	—
	—
	编码器单位
	P
	P09.19
	位置偏差低4位
	—
	—
	编码器单位
	P
	P09.20
	当前电机转矩
	—
	—
	%
	T
	P09.21
	当前电机电流
	—
	—
	0.1A
	ALL
	P09.22
	当前母线电压
	—
	—
	V
	ALL
	P09.23
	当前控制方式
	—
	—
	—
	ALL
	P09.24
	当前位置指令脉冲频率
	—
	—
	脉冲
	P
	P09.25
	当前速度指令
	—
	—
	r/min
	ALL
	P09.26
	当前转矩指令
	—
	—
	%
	ALL
	P09.27
	当前绝对位置圈数
	—
	—
	编码器单位
	ALL
	P09.28
	当前绝对单圈位置高4位（X10000）
	—
	—
	编码器单位
	ALL
	P09.29
	当前绝对单圈位置低4位
	—
	—
	编码器单位
	ALL
	P09.30
	报错代码
	—
	—
	—
	ALL
	P09.31
	输入端子状态DI1/ DI2/ DI3/ DI4
	—
	—
	—
	ALL
	P09.32
	输入端子状态DI5/ DI6/ DI7
	—
	—
	—
	ALL
	P09.33
	输出端子状态DO1/ DO2/ DO3/ DO4/DO5
	—
	—
	—
	ALL
	P09.34
	编码器状态位
	—
	—
	—
	ALL
	P09.35
	编码器电池状态位
	—
	—
	—
	ALL

	4.1.6  P11组参数一览表
	功能码
	名   称
	设定范围
	出厂值
	单  位
	适用方式
	P11.00
	波特率
	1～6
	3
	—
	ALL
	P11.01
	通讯站号
	1～255
	1
	—
	ALL
	P11.02
	校验
	0～2
	0
	—
	ALL

	4.1.7  P12组参数一览表
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	适用方式
	P12.00
	预定义原点触发方式
	0～1
	0
	—
	P
	P12.01
	预定义原点面板按键触发
	0～1
	0
	—
	P
	P12.02
	回原点触发方式选择
	0～2
	0
	—
	P
	P12.03
	回原点运动方式
	0～5
	0
	—
	P
	P12.04
	回原点速度
	0～3000
	120
	r/min
	P
	P12.05
	回原点面板按键触发
	0～1
	0
	—
	P
	P12.06
	1
	—
	P
	P12.07
	工程单位系数小数后三位
	0～999
	0
	—
	P
	P12.08
	原点偏移与软件限位设置值单位选择
	0~3
	0
	—
	P
	P12.09
	原点偏移高4位（X10000）
	-32767～32767
	0
	—
	P
	P12.10
	原点偏移低4位
	-9999～9999
	0
	—
	P
	P12.11
	软件限位模式
	0～1
	0
	—
	P
	P12.12
	基于原点的软件负限位高4位（X10000）
	-32767～0
	0
	—
	P
	P12.13
	基于原点的软件负限位低4位
	-9999～0
	0
	—
	P
	P12.14
	基于原点的软件正限位高4位（X10000）
	0～32767
	0
	—
	P
	P12.15
	基于原点的软件正限位低4位
	0～9999
	0
	—
	P
	P12.24
	编码器基于原点相对位置反馈方向取反
	0～1
	0
	—
	P
	P12.16～P12.23为电机运行状态参数只读不可写
	P12.16
	电机基于原点的相对编码器位置高4位（X10000）
	-32767～32767
	—
	编码器单位
	P
	P12.17
	电机基于原点的相对编码器位置低4位
	-32767～32767
	—
	编码器单位
	P
	P12.18
	电机基于原点的相对指令脉冲位置高4位（X10000）
	-32767～32767
	—
	指令脉冲单位
	P
	P12.19
	电机基于原点的相对指令脉冲位置低4位
	-32767～32767
	—
	指令脉冲单位
	P
	P12.20
	电机基于原点的相对工程位置高4位（X10000）
	-32767～32767
	—
	工程单位
	P
	P12.21
	电机基于原点的相对工程位置低4位
	-32767～32767
	—
	工程单位
	P
	P12.22
	电机基于原点的相对圈数
	-32767～32767
	—
	圈
	P
	P12.23
	电机基于原点的相对角度（X10）
	-3600～3600
	—
	度
	P
	P12.25
	～P12.30
	保留
	—
	—
	—
	P

	4.1.8  P13组参数一览表
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	适用方式
	P13.00
	输入端子DI1
	0～21
	01
	—
	ALL
	P13.01
	输入端子DI2
	0～21
	02
	—
	ALL
	P13.02
	输入端子DI3
	0～21
	04
	—
	ALL
	P13.03
	输入端子DI4
	0～21
	05
	—
	ALL
	P13.04
	输入端子DI5
	0～21
	06
	—
	ALL
	P13.05
	输入端子DI6
	0～21
	07
	—
	ALL
	P13.06
	08
	—
	ALL
	P13.07
	输出端子DI1
	0～10
	01
	—
	ALL
	P13.08
	输出端子DI2
	0～10
	02
	—
	ALL
	P13.09
	输出端子DI3
	0～10
	06
	—
	ALL
	P13.10
	输出端子DI4
	0～10
	07
	—
	ALL
	P13.11
	输出端子DI5
	0～10
	08
	—
	ALL

	4.1.9  P14组参数一览表
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	适用方式
	P14.00
	多段位置运行方式
	0～2
	1
	—
	P
	P14.01
	位置指令终点段数
	1～16
	1
	—
	P
	P14.02
	余量处理方式
	0～1
	0
	—
	P
	P14.03
	时间单位
	0～1
	0
	—
	P
	P14.04
	位移指令类型选择
	0～2
	0
	—
	P
	P14.05
	运行起始段
	1～16
	1
	—
	P
	P14.06
	0
	—
	P
	P14.07
	面板触发
	0～1
	0
	—
	P
	P14.08
	当前位置段
	1～16
	—
	—
	P
	P14.09
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.10
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.11
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.12
	第一段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.13
	第一段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.14
	第一段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.15
	第一段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.16
	200
	ms(s)
	P
	P14.17
	第二段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.18
	第二段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.19
	第二段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.20
	第二段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.21
	200
	ms(s)
	P
	P14.22
	第三段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.23
	第三段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.24
	第三段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.25
	第三段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.26
	200
	ms(s)
	P
	P14.27
	第四段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.28
	第四段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.29
	第四段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	适用方式
	P14.30
	第四段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.31
	200
	ms(s)
	P
	P14.32
	第五段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.33
	第五段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.34
	第五段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.35
	第五段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.36
	200
	ms(s)
	P
	P14.37
	第六段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.38
	第六段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.39
	第六段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.40
	第六段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.41
	200
	ms(s)
	P
	P14.42
	第七段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.43
	第七段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.44
	第七段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.45
	第七段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.46
	200
	ms(s)
	P
	P14.47
	第八段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.48
	第八段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.49
	第八段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.50
	第八段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.51
	200
	ms(s)
	P
	P14.52
	第九段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.53
	第九段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.54
	第九段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.55
	第九段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.56
	200
	ms(s)
	P
	P14.57
	第十段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.58
	第十段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.59
	第十段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.60
	第十段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.61
	200
	ms(s)
	P
	P14.62
	第十一段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.63
	第十一段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.64
	第十一段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.65
	第十一段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.66
	200
	ms(s)
	P
	P14.67
	第十二段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.68
	第十二段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.69
	第十二段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.70
	第十二段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.71
	200
	ms(s)
	P
	P14.72
	第十三段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.73
	第十三段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.74
	第十三段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.75
	第十三段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	适用方式
	P14.76
	200
	ms(s)
	P
	P14.77
	第十四段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.78
	第十四段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.79
	第十四段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.80
	第十四段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.81
	200
	ms(s)
	P
	P14.82
	第十五段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.83
	第十五段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.84
	第十五段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.85
	第十五段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.86
	200
	ms(s)
	P
	P14.87
	第十六段移动位移高4位（X10000）
	-32767～32767
	1
	指令单位
	P
	P14.88
	第十六段移动位移低4位
	-9999～9999
	0
	指令单位
	P
	P14.89
	第十六段位移最大运行速度
	1～6000
	200
	rpm
	P
	P14.90
	第十六段位移加加速时间
	0～32767
	200
	ms
	P
	P14.91
	200
	ms(s)
	P
	P14.92
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.93
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.94
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.95
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.96
	—
	—
	—
	P
	P14.97
	保留
	—
	—
	—
	P
	P14.98
	—
	—
	—
	P
	P14.99
	—
	—
	—
	P


	4.2参数功能
	4.2.1  P00组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P00.00
	密码
	①用于防止参数被误修改。一般情况下，需要设置参数时，先将本参数设置为所需密码，然后设置参数。调试完后，
	②密码分级别，对应用户参数、系统参数和全部参数；
	③修改型号代码参数（P00.01）必须使用型号代码密码，其他密码不能修改该参数；
	④用户密码为315；
	0～9999
	315
	P00.01
	电机型号代码
	①对应同一系列不同功率级别的伺服驱动器和电机；
	②不同的型号代码对应的参数缺省值不同，在使用恢复缺省参数功能时，必须保证本参数的正确性；
	③当出现EEPROM报警（编号20），经修复后，必须重新设置本参数，然后再恢复缺省参数。否则将会导致伺
	④修改本参数时，先设置密码才能修改本参数；
	⑤参数的详细意义见本章。
	0～69
	07*
	P00.02
	软件版本
	可以查看软件版本号，但不能修改。
	—
	—
	P00.03
	初始显示状态
	选择伺服驱动器上电后显示器的显示状态。
	0：显示电机转速；
	1：显示电机绝对位置低5位；
	2：显示电机绝对位置高5位；
	3：显示当前位置低5位；
	4：显示当前位置高5位；
	5：显示位置指令(指令脉冲积累量)低5位；
	6：显示位置指令(指令脉冲积累量)高5位；
	7：显示位置偏差低5位；
	8：显示位置偏差高5位；
	9：显示电机转矩；
	10：显示母线电压；
	11：显示电机电流；
	12：显示直线速度；
	13：显示控制方式；
	14：显示位置指令脉冲频率；
	15：显示速度指令；
	16：显示转矩指令；
	17：显示一转中转子绝对位置；
	18：显示输入端子状态；
	19：显示输出端子状态；
	20：显示编码器输入信号；
	21：显示运行状态；
	22：显示报警代码；
	0～22
	0
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P00.04
	控制方式选择
	通过此参数可设置交流伺服驱动单元的控制方式：
	0：位置控制方式；                             
	1：速度控制方式；                              
	2：试运行控制方式；                            
	3：JOG控制方式；                             
	4：编码器调零方式；                             
	5：开环运行方式(用于测试电机及编码器)；
	 6：外部模拟量速度控制方式；
	7：外部模拟量转矩控制方式；
	8：通讯位置模式
	9：通讯速度模式
	10：通讯转矩模式
	11：多段位置模式
	①位置控制方式，位置指令从脉冲输入口输入；
	②速度控制方式，SC1和SC2的组合来选择内部速度：
	  详见P01.04～P01.07号参数说明；
	③试运行控制方式，速度指令从键盘输入，用于测试交流伺服驱动单元和电机；
	④JOG点动方式。进入JOG后，按下↑键并保持，电机按JOG速度运行，松开按键，电机停转；按下↓键并保
	⑤编码器调零方式，用于电机出厂调整编码盘零点；
	⑥外部模拟量方式，用模拟量口进行转速或转矩控制；
	⑦通讯模式，用485口进行通讯位置、速度、转矩控制；
	0～11
	0
	P00.05
	速度比例增益
	①设定速度环调节器的比例增益；
	②设置值越大，增益越高，刚度越大。根据驱动器和负载情况确定。通常负载惯量越大，设定值越大；
	③在系统不产生振荡的条件下，尽量设定的较大。
	5～2000Hz
	300*
	P00.06
	速度积分
	时间常数
	①设定速度环调节器的积分时间常数；
	②设置值越小，积分速度越快，刚度越大。根据驱动器和负载情况确定。通常负载惯量越大，设定值越小；
	③在系统不产生振荡的条件下，尽量设定的较小。
	1 ～1000ms
	80*
	P00.07
	转矩指令
	滤波器
	①设定转矩指令滤波器特性。可以抑制转矩产生的共振（电机发出尖锐的振动噪声）；
	②如果电机发出尖锐的振动噪声，请减小本参数；
	③数值越小，截止频率越低，电机产生的噪音越小。如果负载惯量很大，可以适当减小设定值。数值太小，造成响应
	④数值越大，截止频率越高，响应加快。如果需要较高的机械刚性，可以适当增加设定值。
	1～500%
	30
	P00.08
	速度检测
	低通滤波器
	①设定速度检测低通滤波器特性；
	②数值越小，截止频率越低，电机产生的噪音越小。如果负载惯量很大，可以适当减小设定值。数值太小，造成响应
	③数值越大，截止频率越高，速度反馈响应越快。如果需要较高的速度响应，可以适当增加设定值。
	1～500%
	120
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P00.09
	位置比例增益
	①设定位置环调节器的比例增益；
	②设置值越大，增益越高，刚度越大，相同频率指令脉冲条件下，位置滞后量越小。但数值太大可能会引起振荡或超
	③参数值根据具体的伺服驱动器型号和负载情况确定。
	1～1000 /s
	100*
	P00.10
	位置前馈增益
	①设定位置环的前馈增益；
	②设定为100％时，表示在任何频率的指令脉冲下，位置滞后量总是为0；
	③位置环的前馈增益增大，控制系统的高速响应特性提高，但会使系统的位置环不稳定，容易产生振荡；
	④除非需要很高的响应，位置环的前馈增益通常为0。
	0～100％
	0
	P00.11
	位置前馈低通
	滤波器截止频率
	①设定位置环前馈量的低通滤波器截止频率；
	②本滤波器的作用是增加复合位置控制的稳定性。
	1～1200Hz
	300
	P00.12
	位置指令脉冲
	分频分子
	①设置位置指令脉冲的分倍频（电子齿轮）；
	②在位置控制方式下，通过对P00.12参数，P00.13参数的设置，可以很方便地与各种脉冲源相匹配，以
	③P：输入指令的脉冲数；
	G：电子齿轮比；
	N：电机旋转圈数；
	C：光电编码器线数/转，本系统C = 32768；
	④例：输入指令脉冲为6000时，伺服电机旋转1圈
	则参数P00.12参数设为8192，P00.13参数设为375；
	⑤电子齿轮比推荐范围为 1:50 ≤ G ≤ 50 ;
	0～32767
	0
	P00.13
	位置指令脉冲
	分频分母
	1～32767
	1000
	P00.14
	位置指令脉冲
	输入方式
	①设置位置指令脉冲的输入形式；
	②通过参数设定为2种输入方式之一：
	  设置为0：脉冲 ＋ 方向；
	  设置为1：A + B正交脉冲；
	③CCW是从电机的轴向看，反时针方向转为正向；
	④CW是从电机的轴向看，顺时针方向转为反向。
	0～1
	0
	P00.15
	位置指令方向取反
	①设置为  0：正常； 1：位置指令脉冲方向反向。
	0～1
	0
	P00.16
	定位完成范围
	①设定位置控制下定位完成脉冲范围；
	②本参数提供了位置控制方式下伺服驱动器判断是否完成定位的依据。当位置偏差计数器内的剩余脉冲数小于或等于
	③在位置控制方式时，输出定位完成信号COIN，在其它控制方式时，输出速度达到信号SCMP。
	0～30000
	编码器单位
	262
	P00.17
	位置超差
	检测范围
	①设置位置超差报警检测范围；
	②在位置控制方式下，当位置偏差计数器的计数值超过本参数值时，伺服驱动器给出位置超差报警。
	0～30000
	×100脉冲
	400
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P00.18
	位置超差
	错误无效
	设置为0：位置超差报警检测有效；
	设置为1：位置超差报警检测无效，停止检测位置超差错误。
	0～1
	0
	P00.19
	位置指令
	平滑滤波器
	①对指令脉冲进行平滑滤波，具有指数形式的加减速，数值表示时间常数。设置为0时，滤波器不起作用。
	②滤波器不会丢失输入脉冲，但会出现指令延迟现象；
	③此滤波器用于
	上位控制器无加减速功能或指令频率较低；
	电子齿轮分倍频较大（>10）；
	电机运行时出现步进跳跃、不平稳现象；
	0～30000
	×0.1ms
	100*

	4.2.2  P01组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P01.00
	驱动禁止
	输入无效
	1
	P01.01
	JOG运行速度
	120
	P01.02
	速度模式
	加减速时间常数
	①设置值是表示电机从0～1000  r/min的加速时间；
	②加减速特性是线性的；
	③仅用于速度控制方式，位置控制方式无效；
	④如果伺服驱动器与外部位置环组合使用，应设置为0。
	1～10000ms
	500
	P01.03
	最高速度限制
	①设置伺服电机的最高限速，与旋转方向无关；
	②如果设置值超过额定转速，则实际限速为额定转速。
	0～6000
	r/min
	3600
	P01.04
	内部速度1
	SC1  OFF ，SC2  OFF ：内部速度1；
	SC1  ON  ，SC2  OFF ：内部速度2；
	SC1  OFF ，SC2  ON  ：内部速度3；
	SC1  ON  ，SC2  ON  ：内部速度4。
	-3000～3000 r/min
	0
	P01.05
	内部速度2
	100
	P01.06
	内部速度3
	300
	P01.07
	内部速度4
	-100
	P01.08
	到达速度
	①设置到达速度，与旋转方向无关；
	②在非位置控制方式下，如果电机速度超过本设定值，则SCMP ON，否则SCMP OFF；
	③在位置控制方式下，不用此参数；
	④比较器具有迟滞特性。
	0～3000
	r/min
	500
	P01.10
	内部CCW
	转矩限制
	①设置伺服电机CCW方向的内部转矩限制值；
	②设置值是额定转矩的百分比；
	③任何时候，这个限制都有效；
	④如果设置值超过系统允许的最大过载能力，则实际转矩限制为系统允许的最大过载能力。
	0～600%
	300
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P01.11
	内部CW
	转矩限制
	①设置伺服电机CW方向的内部转矩限制值；
	②设置值是额定转矩的百分比；
	③任何时候，这个限制都有效；
	④如果设置值超过系统允许的最大过载能力，则实际转矩限制为系统允许的最大过载能力。
	-600%～0
	-300
	P01.12
	外部CCW
	转矩限制
	①设置伺服电机CCW方向的外部转矩限制值；
	②设置值是额定转矩的百分比；
	③仅在CCW转矩限制输入端子（F/RIL）ON时有效；
	④当限制有效时，实际转矩限制为系统允许的最大过载能力、内部CCW转矩限制、外部CCW转矩限制三者中的最
	0～600%
	100
	P01.13
	外部CW
	转矩限制
	①设置伺服电机CW方向的外部转矩限制值；
	②设置值是额定转矩的百分比；
	③仅在CW转矩限制输入端子（F/RIL）ON时有效；
	④当限制有效时，实际转矩限制为系统允许的最大过载能力、内部CW转矩限制、外部CW转矩限制三者中的绝对值
	-600%～0
	-100
	P01.14
	速度试运行、
	JOG运行转矩限制
	①设置在速度试运行、JOG运行方式下的转矩限制值；
	②与旋转方向无关，双向有效；
	③设置值是额定转矩的百分比，1倍额定转矩，设为100；
	④内外部转矩限制仍然有效。
	0～300%
	100

	4.2.3  P02组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P02.00
	模拟速度指令增益
	设定模拟量速度输入电压和电机转速度的比例关系。
	0～3000
	300
	P02.01
	模拟速度指令
	输入方向取反
	设置为0：模拟量速度指令为正时，速度方向为CCW；设置为1：模拟量速度指令为正时，速度方向为CW。
	0～1
	0
	P02.02
	模拟速度零偏补偿
	对模拟量速度输入的零偏补偿量。
	-500～500
	0
	P02.03
	模拟速度无作用区
	模拟量速度输入电压位于无控制作用区时指令为0。
	-500～500
	0
	P02.04
	模拟速度指令
	滤波器
	①对模拟量速度输入的低通滤波器；
	②设置值越大，对速度输入模拟量响应速度越快，信号噪声影响越大；设置值越小，响应速度越慢，信号噪声影响越
	1～1000
	300
	P02.05
	模拟转矩指令增益
	设定模拟量转矩输入电压和电机转矩之间的比例关系
	10～600
	100
	P02.06
	模拟转矩指令
	输入方向取反
	设置为0：模拟量转矩指令为正时，转矩方向为CCW；
	设置为1：模拟量转矩指令为正时，转矩方向为CW。
	0～1
	0
	P02.07
	模拟转矩指令
	零偏补偿
	对模拟量转矩输入的零偏补偿量。
	-500～500
	0
	P02.08
	转矩控制时
	最大速度限制
	①在转矩控制时，电机运行速度限制在本参数以内；
	②可防止轻载出现超速现象。
	0～4000
	2500
	P02.09
	模拟转矩指令
	滤波器
	对模拟量转矩输入的低通滤波器。设置值越大，对转矩输入模拟量响应速度越快，信号噪声影响越大；设置值越小
	1～1000
	300
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P02.10
	低4位输入端子
	强制ON控制字
	设置输入端子内部强制ON有效。用4位二进制数表示，0表示不强制ON，1表示强制ON。
	0位：DI1       输入端子1；
	1位：DI2       输入端子2；
	2位：DI3       输入端子3；
	3位：DI4       输入端子4。
	0000～1111
	0
	P02.11
	高4位输入端子
	强制ON控制字
	设置输入端子内部强制ON有效。用4位二进制数表示，0表示不强制ON，1表示强制ON。
	0位：DI5       输入端子5；
	1位：DI6       输入端子6；
	2位：DI7       输入端子7；
	3位：Remain    保留。
	0000～1111
	0
	P02.12
	低4位输入端子
	取反控制字
	设置输入端子取反。用4位二进制数表示， 0表示不取反，1表示取反。二进制数代表的输入端子如下：
	0位：DI1       输入端子1；
	1位：DI2       输入端子2；
	2位：DI3       输入端子3；
	3位：DI4       输入端子4。
	0000～1111
	0
	P02.13
	高4位输入端子
	取反控制字
	设置输入端子取反。用4位二进制数表示， 0表示不取反，1表示取反。二进制数代表的输入端子如下：
	0位：DI5       输入端子5；
	1位：DI6       输入端子6；
	2位：DI7       输入端子7；
	3位：Remain    保留。
	0000～1111
	0
	P02.14
	输出端子
	取反控制字
	用5位二进制数表示，0表示不取反，1表示取反。
	0位：DO1      输出端子1；
	1位：DO2      输出端子2；
	2位：DO3      输出端子3；
	3位：DO4      输出端子4；
	4位：DO5      输出端子5。
	00000～11111
	0
	P02.15
	输入端子滤波时间
	对输入端子去抖动滤波时间。
	1～1000
	16

	4.2.4  P03组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P03.00
	速度试运行
	设为1，并按SET键进入速度试运行，速度由按键设定。
	0～1
	0
	P03.01
	JOG运行
	设为1，并按SET键进入JOG运行，速度由按键设定。
	0～1
	0
	P03.02
	编码器调零运行
	编码器调零功能为电机厂家使用。
	0～1
	0
	P03.03
	开环运行
	开环运行方式为电机厂家使用。
	0～1
	0
	P03.04
	模拟通道
	零偏自动调整
	①设置是否使能模拟通道自动调整功能，驱动器将自动校正模拟通道的零漂电压；
	②调整后的零漂值将自动存储入对应的功能码（P02.02和P02.07）。
	0～1
	0
	P03.05
	保留
	—
	—
	—
	P03.06
	0
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P03.07
	保留
	—
	—
	—
	P03.08
	驱动器风扇开关
	设0风扇关闭，设1风扇打开。为厂家测试使用。
	0～1
	1
	P03.09
	编码器重置
	0～2
	0
	P03.10
	模拟量速度指令最低速度
	在模拟量速度控制时，用作最低速度限制，也就是起跳速度。当模拟速度指令低于该速度，电机不运行。
	-500～500
	0
	P03.11
	机械刹车松开延时
	当接通使能后，电机刹车延时设定的时间再放开。
	0～30000
	100
	P03.12
	伺服使能保持时间
	当关闭使能后，电机线圈延时设定时间再失电。
	0～30000
	100
	P03.13
	脉冲指令滤波选择
	脉冲滤波
	1～4
	1
	P03.14
	伺服失能下桥臂开关
	厂家测试用，用户不用更改。
	0～1
	1
	P03.15
	编码器报警选择
	设2：只应用编码状态报警；
	设3：只应用编码器通讯报警；
	设4：应用编码器电池报警和状态报警；
	设5：应用编码器电池报警和通讯报警；
	设6：应用编码器状态报警和通讯报警
	0~6
	0

	4.2.5  P09组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P09.00～P09.12为电机通讯控制参数可读可写
	P09.00
	通讯控制启停
	设为1，通讯控制模式启动；
	设为0，通讯控制模式停止；
	0～1
	0
	P09.01
	通讯运行脉冲数高4位（X10000）
	设通讯位置模式下运行脉冲数高位，设1代表10000脉冲数，通讯位置模式设定总脉冲=P09.01*10
	-32767～32767
	0
	P09.02
	通讯运行脉冲数低4位
	设通讯位置模式下运行脉冲数低位，设1代表1脉冲数，通讯位置模式设定总脉冲=P09.01*10000+
	-32767～32767
	0
	P09.03
	通讯位置模式速度
	设通讯位置模式下电机运行速度。
	0～3000
	0
	P09.04
	通讯速度模式速度
	设通讯速度模式下电机运行速度。
	-3000～3000
	0
	P09.05
	通讯转矩模式转矩
	设通讯转矩模式下电机运行转矩。
	-300～300
	0
	P09.06
	—
	P09.09
	保留
	—
	—
	P09.10
	保留
	—
	—
	—
	P09.11
	保留
	—
	—
	—
	P09.12
	EEPROM存储
	设1将通讯设定参数保存至断电保持区，保存完毕返回值2保存成功。
	0～2
	P09.13～P09.33为电机运行状态参数只读不可写
	P09.13
	当前电机速度
	供用户通讯读取电机当前实时转速。
	-3000～3000
	—
	P09.14
	当前位置高4位（X10000）
	供用户通讯读取电机编码器反馈实时位置低位。
	位置反馈值=P09.14*10000+P09.15
	位置反馈值基于编码器单位。
	-32767～32767
	—
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	P09.15
	当前位置低4位
	供用户通讯读取实时电机编码器反馈位置高位。
	位置反馈值=P09.14*10000+P09.15
	位置反馈值基于编码器单位。
	-9999～9999
	—
	P09.16
	位置指令高4位（X10000）
	供用户通讯读取驱动器接收到的实时位置指令低位。
	位置指令脉冲数=P09.16*10000+P09.17
	位置指令基于编码器单位。
	-32767～32767
	—
	P09.17
	位置指令低4位
	供用户通讯读取驱动器接收到的实时位置指令高位。
	位置指令脉冲数=P09.16*10000+P09.17
	位置指令基于编码器单位。
	-9999～9999
	—
	P09.18
	位置偏差高4位（X10000）
	供用户通讯读取驱动器偏差计数器实时跟随差值低位。
	位置偏差值=P09.18*10000+P09.19
	偏差值基于编码器单位。
	-32767～32767
	—
	P09.19
	位置偏差低4位
	供用户通讯读取驱动器偏差计数器实时跟随差值低位。
	位置偏差值=P09.18*10000+P09.19
	偏差值基于编码器单位。
	-9999～9999
	—
	P09.20
	当前电机转矩
	供用户通讯读取电机实时转矩百分比。
	-300～300
	—
	P09.21
	当前电机电流
	供用户通讯读取电机实时电流(单位0.1A)。
	0～32767
	—
	P09.22
	当前母线电压
	供用户通讯读取驱动器实时母线电压。
	0～32767
	—
	P09.23
	当前控制方式
	供用户通讯读取驱动器当前的控制方式。
	0～11
	—
	P09.24
	当前指令脉冲频率
	无作用
	—
	—
	P09.25
	当前速度指令
	供用户通讯读取驱动器当前的速度指令值。
	-3000～3000
	—
	P09.26
	当前转矩指令
	供用户通讯读取驱动器当前的转矩指令值。
	-300～300
	—
	P09.27
	当前绝对位置圈数
	供用户通讯读取电机转子绝对位置的圈数。
	-32767～32767
	—
	P09.28
	当前绝对单圈位置高4位（X10000）
	供用户通讯读取电机单圈中转子绝对位置。
	单圈电机绝对位置=P09.28*10000+P09.29
	0～13
	—
	P09.29
	当前绝对单圈位置低4位
	供用户通讯读取电机单圈中转子绝对位置。
	单圈电机绝对位置=P09.28*10000+P09.29
	0～9999
	—
	P09.30
	报错代码
	供用户通讯读取驱动器当前的报警状态。
	报警代码含义参考报警一览表。
	0～32
	—
	P09.31
	输入端子状态DI1/ DI2/ DI3/ DI4
	供用户通讯监控驱动器当前的输入端子状态。
	DI1/ DI2/ DI3/ DI4
	0000～1111
	—
	P09.32
	输入端子状态DI5/ DI6/ DI7
	供用户通讯监控驱动器当前的输入端子状态。
	DI5/ DI6/ DI7
	000～111
	—
	P09.33
	输出端子状态DO1/ DO2/ DO3/ DO4/DO5
	供用户通讯监控驱动器当前的输出端子状态。
	DO1/ DO2/ DO3/ DO4/DO5
	00000～11111
	—
	P09.34
	编码器状态位
	供用户通讯监控驱动器当前的编码器状态。
	0～32
	—
	P09.35
	编码器电池状态位
	供用户通讯监控驱动器当前的编码器电池状态。
	0～3
	—

	4.2.6  P12组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P12.00
	预定义原点触发方式
	设0：使用面板按键触发（或通讯触发）；
	设1：使用外部I/O触发；
	0～1
	0
	P12.01
	预定义原点面板按键触发
	设0：不触发
	设1：触发定义原点（定义原点完成自动置0）
	0～1
	0
	P12.02
	回原点触发方式选择
	设0：使用面板按键触发
	设1：上电使能自动回原点
	设2：使用外部I/O触发
	0～2
	0
	P12.03
	回原点运动方式
	设0：线性模式 
	设1：单圈循环模式0-360°，回预定义单圈内原点位置（最优方向）
	设2：单圈循环模式0-360°，回预定义单圈内原点位置（CW方向）
	设3：单圈循环模式0-360°，回预定义单圈内原点位置（CCW方向）
	设4：回机械原点位置（CCW方向）
	设5：回机械原点位置（CW方向）
	0～5
	0
	P12.04
	回原点速度
	设回原点模式下电机运行速度。
	0～3000
	120
	P12.05
	回原点面板按键触发
	设0：停止回原点
	设1：触发回原点（回原点完成后自动置0）
	0～1
	0
	P12.06
	1
	P12.07
	工程单位系数小数后三位
	工程系数= (P12.06*1000+P12.07)/1000
	0～999
	0
	P12.08
	原点偏移与软件限位设置值单位选择
	设0：指令脉冲单位（基于伺服电子齿轮比计算结果，出厂默认1000电机旋转360°）
	设1：工程单位（基于用户比例系数设置）
	设2：电机圈数+角度
	设3：编码器单位（基于编码器分辨率）
	0~3
	0
	P12.09
	原点偏移高4位
	（X10000）
	原点偏移值=P12.09*10000+P12.10
	-32767～32767
	0
	P12.10
	原点偏移低4位
	原点偏移值=P12.09*10000+P12.10
	偏移值基于P12.08单位选择。
	-9999～9999
	0
	P12.11
	软件限位模式
	设0：不开启       设1：线性模式
	0～1
	0
	P12.12
	基于原点的软件负限位高4位（X10000）
	基于原点负限位=P12.12*10000+P12.13
	限位值基于P12.08单位选择。
	当基于原点负限位=0时，负限位无效。
	-32767～0
	0
	P12.13
	基于原点的软件负限位低4位
	基于原点负限位=P12.12*10000+P12.13
	限位值基于P12.08单位选择。
	当基于原点负限位=0时，负限位无效。
	-9999～0
	0
	P12.14
	基于原点的软件正限位高4位（X10000）
	基于原点正限位=P12.14*10000+P12.15
	限位值基于P12.08单位选择。
	当基于原点正限位=0时，正限位无效。
	0～32767
	0
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P12.15
	基于原点的软件正限位低4位
	基于原点正限位=P12.14*10000+P12.15
	限位值基于P12.08单位选择。
	当基于原点正限位=0时，正限位无效。
	0～9999
	0
	P12.24
	编码器基于原点相对位置反馈方向取反
	设0：默认
	设1：取反
	0～1
	0
	P12.16～P12.24为电机运行状态参数只读不可写
	P12.16
	电机基于原点的相对编码器位置高4位（X10000）
	基于原点相对编码器位置=P12.16*10000+P12.17
	-32767～32767
	—
	P12.17
	电机基于原点的相对编码器位置低4位
	基于原点相对编码器位置=P12.16*10000+P12.17
	-32767～32767
	—
	P12.18
	电机基于原点的相对指令脉冲位置高4位（X10000）
	基于原点相对指令脉冲位置=P12.18*10000+P12.19
	-32767～32767
	—
	P12.19
	电机基于原点的相对指令脉冲位置低4位
	基于原点相对指令脉冲位置=P12.18*10000+P12.19
	-32767～32767
	—
	P12.20
	电机基于原点的相对工程位置高4位（X10000）
	基于原点相对工程位置=P12.20*10000+P12.21
	-32767～32767
	—
	P12.21
	电机基于原点的相对工程位置低4位
	基于原点相对工程位置=P12.20*10000+P12.21
	-32767～32767
	—
	P12.22
	电机基于原点的相对圈数
	基于原点相对圈数
	-32767～32767
	—
	P12.23
	电机基于原点的相对角度（X10）
	基于原点相对角度
	-3600～3600
	—
	P12.25
	～P12.30
	保留
	—
	—
	—

	4.2.7  P13组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P13.00
	输入端子DI1
	输入功能选项：
	设00：FUN00  无作用 No-effect
	设01：FUN01  伺服使能 SON
	设02：FUN02  回原点触发 Home_Start
	设03：FUN03  外部原点开关 Home_Switch
	设04：FUN04  CCW驱动禁止 FSTP
	设05：FUN05  CW驱动禁止 RSTP
	设06：FUN06  指令脉冲禁止 INH
	设07：FUN07  报警清除 ALM_S
	设08：FUN08  脉冲偏差计数器清零 CLE 
	设09：FUN09  CCW外部转矩限制FIL
	设10：FUN10  CW外部转矩限制RIL
	设11：FUN11  多段位使能控制 MUL_POS_ENABLE
	设12：FUN12  多段位外部端 子指令1 CMD1
	设13：FUN13  多段位外部端子指令2 CMD2
	设14：FUN14  多段位外部端子指令3 CMD3
	设15：FUN15  多段位外部端子指令4 CMD4
	设16：FUN16  多段速外部端子指令1 SC1
	设17：FUN17  多段速外部端子指令2 SC2
	设18：FUN18  切换至脉冲位置模式 MOD1
	设19：FUN19  切换至内部速度模式 MOD2
	设20：FUN20  切换至外部模拟量速度模式 MOD3
	设21：FUN21  切换至外部模拟量转矩模式 MOD4
	0～21
	01
	P13.01
	输入端子DI2
	0～21
	02
	P13.02
	输入端子DI3
	0～21
	04
	P13.03
	输入端子DI4
	0～21
	05
	P13.04
	输入端子DI5
	0～21
	06
	P13.05
	输入端子DI6
	0～21
	07
	P13.06
	输入端子DI7
	0～21
	08
	P13.07
	输出端子DO1
	输出功能选项：
	设00：FUN00  无作用 No-effect
	设01：FUN01  伺服报警ALM
	设02：FUN02  位置到达 Pos_ Reach
	设03：FUN03  速度达到 Spd_ Reach
	设04：FUN04  转矩到达 Trq_ Reach
	设05：FUN05  保留 Remain
	设06：FUN06  机械制动释放 BRK
	设07：FUN07  回原完成 Home_A
	设08：FUN08  伺服转备好 SRDY
	设09：FUN09  保留 Remain
	0～10
	01
	P13.08
	输出端子DO2
	0～10
	02
	P13.09
	输出端子DO3
	0～10
	06
	P13.10
	输出端子DO4
	0～10
	07
	P13.11
	输出端子DO5
	0～10
	08

	4.2.8  P14组参数详细说明
	功能码
	名 称
	功能
	参数范围
	默认
	P14.00
	多段位置运行方式
	设0：单次运行，起始段号为P14.05，结束段号为P14.01
	段号自动递增切换；
	段与段之间可设等待时间；
	多段位置使能为电平有效；
	设1：循环运行，起始段号为P14.05，结束段号为P14.01
	段号自动递增切换；
	段与段之间可设等待时间；
	多段位置使能为电平有效； 
	设2：DI切换运行
	段号有更新即可持续运行；
	段号由DI端子逻辑决定；
	段与段间隔时间有上位机决定；
	多段位置使能为电平有效；
	0～2
	1
	P14.01
	位置指令终点段数
	设置位置指令的总段数
	1～16
	1
	P14.02
	余量处理方式
	设0：继续运行没走完的段（暂停时运行到第2段，恢复后从第3段开始运行）
	设1：从起始段重新开始运行
	0～1
	0
	P14.03
	时间单位
	设0：ms              设1：s
	0～1
	0
	P14.04
	位移指令类型选择
	设0：相对位移指令
	设1：绝对位移指令
	设2：基于原点位移指令
	0～1
	0
	P14.05
	运行起始段
	设置运行起始段号
	1～16
	1
	P14.06
	0
	P14.07
	面板触发
	设0：停止
	设1：启动
	0～1
	0
	P14.08
	当前位置段
	显示当前段号（通讯只读）
	1～16
	—
	P14.09
	保留
	—
	—
	—
	P14.10
	保留
	—
	—
	—
	P14.11
	保留
	—
	—
	—
	P14.12
	第一段移动位移高4位（X10000）
	第一段位移量=P14.12*10000+P14.13
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	1
	P14.13
	第一段移动位移低4位
	第一段位移量=P14.12*10000+P14.13
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	0
	P14.14
	第一段位移最大运行速度
	设第一段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.15
	第一段位移加减速时间
	设第一段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.16
	200
	P14.17
	第二段移动位移高4位（X10000）
	第二段位移量=P14.17*10000+P14.18
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	1
	P14.18
	第二段移动位移低4位
	第二段位移量=P14.17*10000+P14.18
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	0
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	P14.19
	第二段位移最大运行速度
	设第二段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.20
	第二段位移加减速时间
	设第二段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.21
	1
	P14.22
	第三段移动位移高4位（X10000）
	第三段位移量=P14.22*10000+P14.23
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	0
	P14.23
	第三段移动位移低4位
	第三段位移量=P14.22*10000+P14.23
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.24
	第三段位移最大运行速度
	设第三段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.25
	第三段位移加减速时间
	设第三段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.26
	1
	P14.27
	第四段移动位移高4位（X10000）
	第四段位移量=P14.27*10000+P14.28
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	0
	P14.28
	第四段移动位移低4位
	第四段位移量=P14.27*10000+P14.28
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.29
	第四段位移最大运行速度
	设第四段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.30
	第四段位移加减速时间
	设第四段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.31
	1
	P14.32
	第五段移动位移高4位（X10000）
	第五段位移量=P14.32*10000+P14.33
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	0
	P14.33
	第五段移动位移低4位
	第五段位移量=P14.32*10000+P14.33
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.34
	第五段位移最大运行速度
	设第五段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.35
	第五段位移加减速时间
	设第五段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.36
	1
	P14.37
	第六段移动位移高4位（X10000）
	第六段位移量=P14.37*10000+P14.38
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	0
	P14.38
	第六段移动位移低4位
	第六段位移量=P14.37*10000+P14.38
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.39
	第六段位移最大运行速度
	设第六段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.40
	第六段位移加减速时间
	设第六段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.41
	0
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	P14.42
	第七段移动位移高4位（X10000）
	第七段位移量=P14.42*10000+P14.43
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.43
	第七段移动位移低4位
	第七段位移量=P14.42*10000+P14.43
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.44
	第七段位移最大运行速度
	设第七段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.45
	第七段位移加减速时间
	设第七段位移电机加减速时间。
	0～32767
	1
	P14.46
	0
	P14.47
	第八段移动位移高4位（X10000）
	第八段位移量=P14.47*10000+P14.48
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.48
	第八段移动位移低4位
	第八段位移量=P14.47*10000+P14.48
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.49
	第八段位移最大运行速度
	设第八段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.50
	第八段位移加减速时间
	设第八段位移电机加减速时间。
	0～32767
	1
	P14.51
	0
	P14.52
	第九段移动位移高4位（X10000）
	第九段位移量=P14.52*10000+P14.53
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.53
	第九段移动位移低4位
	第九段位移量=P14.52*10000+P14.53
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.54
	第九段位移最大运行速度
	设第九段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.55
	第九段位移加减速时间
	设第九段位移电机加减速时间。
	0～32767
	1
	P14.56
	0
	P14.57
	第十段移动位移高4位（X10000）
	第十段位移量=P14.57*10000+P14.58
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.58
	第十段移动位移低4位
	第十段位移量=P14.57*10000+P14.58
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.59
	第十段位移最大运行速度
	设第十段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	200
	P14.60
	第十段位移加减速时间
	设第十段位移电机加减速时间。
	0～32767
	1
	P14.61
	0
	P14.62
	第十一段移动位移高4位（X10000）
	第十一段位移量=P14.62*10000+P14.63
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.63
	第十一段移动位移低4位
	第十一段位移量=P14.62*10000+P14.63
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.64
	第十一段位移最大运行速度
	设第十一段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	1
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	P14.65
	第十一段位移加减速时间
	设第十一段位移电机加减速时间。
	0～32767
	0
	P14.66
	200
	P14.67
	第十二段移动位移高4位（X10000）
	第十二段位移量=P14.67*10000+P14.68
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.68
	第十二段移动位移低4位
	第十二段位移量=P14.67*10000+P14.68
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.69
	第十二段位移最大运行速度
	设第十二段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	1
	P14.70
	第十二段位移加减速时间
	设第十二段位移电机加减速时间。
	0～32767
	0
	P14.71
	200
	P14.72
	第十三段移动位移高4位（X10000）
	第十三段位移量=P14.72*10000+P14.73
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.73
	第十三段移动位移低4位
	第十三段位移量=P14.72*10000+P14.73
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.74
	第十三段位移最大运行速度
	设第十三段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	1
	P14.75
	第十三段位移加加速时间
	设第十三段位移电机加减速时间。
	0～32767
	0
	P14.76
	200
	P14.77
	第十四段移动位移高4位（X10000）
	第十四段位移量=P14.77*10000+P14.78
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.78
	第十四段移动位移低4位
	第十四段位移量=P14.77*10000+P14.78
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.79
	第十四段位移最大运行速度
	设第十四段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	1
	P14.80
	第十四段位移加减速时间
	设第十四段位移电机加减速时间。
	0～32767
	0
	P14.81
	200
	P14.82
	第十五段移动位移高4位（X10000）
	第十五段位移量=P14.82*10000+P14.83
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	P14.83
	第十五段移动位移低4位
	第十五段位移量=P14.82*10000+P14.83
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	200
	P14.84
	第十五段位移最大运行速度
	设第十五段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	1
	P14.85
	第十五段位移加减速时间
	设第十五段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.86
	200
	P14.87
	第十六段移动位移高4位（X10000）
	第十六段位移量=P14.87*10000+P14.88
	位移量基于指令脉冲单位。
	-32767～32767
	200
	功能码
	名 称
	设定范围
	出厂值
	单位
	P14.88
	第十六段移动位移低4位
	第十六段位移量=P14.87*10000+P14.88
	位移量基于指令脉冲单位。
	-9999～9999
	1
	P14.89
	第十六段位移最大运行速度
	设第十六段位移电机最大运行速度。
	1～6000
	0
	P14.90
	第十六段位移加减速时间
	设第十六段位移电机加减速时间。
	0～32767
	200
	P14.91
	200
	P14.92
	保留
	—
	—
	—
	P14.93
	保留
	—
	—
	—
	P14.94
	保留
	—
	—
	—
	P14.96
	保留
	—
	—
	—
	P14.97
	—
	—
	—
	P14.98
	保留
	—
	—
	—
	P14.99
	—
	—
	—



	第五章 通讯控制
	5.1 通讯接口
	通讯接口
	485A发送引脚
	485B接收引脚
	GND引脚
	RJ45网口
	4
	5
	3
	1394插口
	6
	5
	2
	使用双绞屏蔽线通信距离最长可达 500m，正常使用推荐 300m 以内。

	5.2 P11组通迅参数详细说明
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认
	P11.00
	波特率
	设1，2400bps；
	设2，4800bps；
	设3，9600bps；
	设4，19200bps；
	设5，38400bps；
	设6，57600bps；
	通讯主从控制时，伺服从站波特率设置必须与主站保持一致。
	1～6
	3
	P11.01
	通讯站号
	通讯主从控制时，伺服从站的通讯站号是区分控制对象的唯一标识。
	1～255
	1
	P11.02
	校验
	设0，无校验（None）
	设1，奇校验（Odd）
	设2，偶校验（Even）
	通讯主从控制时，伺服从站校验方式设置必须与主站保持一致。
	0～2
	0

	5.3 通讯协议
	功能码（CMD）
	功能码含义
	03H
	读单个或连续多个参数寄存器
	06H
	写单个参数寄存器
	10H
	写连续多个参数寄存器
	格式
	从站地址
	功能码
	起始地址高位
	起始地址低位
	读取数量高位
	读取数量低位
	CRC校验高位
	CRC校验低位
	1byte
	1byte
	2byte
	2byte
	2byte
	举例
	01H
	03H
	03H
	91H
	00H
	01H
	CRC校验
	格式
	从站地址
	功能码
	数据字节长度
	起始地址
	数据高位
	起始地址
	数据低位
	CRC校验
	高位
	CRC校验
	低位
	1byte
	1byte
	1byte
	2byte
	2byte
	举例
	01H
	03H
	02H
	00H
	00H
	CRC校验
	格式
	从站地址
	功能码
	写入地址高位
	写入地址低位
	写入数据高位
	写入数据低位
	CRC校验高位
	CRC校验低位
	1byte
	1byte
	2byte
	2byte
	2byte
	举例
	01H
	06H
	03H
	88H
	01H
	F4H
	CRC校验
	格式
	从站地址
	功能码
	被写入地址高位
	被写入地址低位
	被写入数据高位
	被写入数据低位
	CRC高位
	CRC低位
	1byte
	1byte
	2byte
	2byte
	2byte
	举例
	01H
	06H
	03H
	88H
	01H
	F4H
	CRC校验码
	格式
	从站地址
	功能码
	写入起始地址高位
	写入起始地址低位
	写入连续地址数量高位
	写入连续地址数量低位
	写入字节数量
	起始地址数据高位
	起始地址数据低位
	起始地址+1数据高位
	起始地址+1数据低位
	CRC高位
	CRC低位
	1byte
	1byte
	2byte
	2byte
	1byte
	2byte
	2byte
	2byte
	举例
	01H
	10H
	03H
	85H
	00H
	02H
	04H
	00H
	01H
	13H
	88H
	CRC
	格式
	从站地址
	功能码
	被写入地址高位
	被写入地址低位
	被写入连续地址数量高位
	被写入连续地址数量低位
	CRC高位
	CRC低位
	1byte
	1byte
	2byte
	2byte
	2byte
	举例
	01H
	06H
	03H
	88H
	01H
	F4H
	CRC校验码

	5.4 通讯案列
	5.4.1  通讯位置控制模式
	寄存器地址
	名称
	参数范围
	单位
	出厂值
	4
	控制模式选择
	0～10
	—
	0
	900
	启动停止
	0～1
	—
	0
	901
	通讯位置模式运行脉冲数高4位
	-32767～32767
	脉冲（*10000）
	0
	902
	通讯位置模式运行脉冲数低4位
	-32767～32767
	脉冲
	0
	903
	通讯位置模式运行速度
	0～3000
	r/min
	0

	5.4.2  通讯速度控制模式
	寄存器地址
	名称
	参数范围
	单位
	出厂值
	4
	控制模式选择
	0～10
	—
	0
	900
	启动停止
	0～1
	—
	0
	904
	通讯速度模式运行速度
	-3000～3000
	r/min
	0

	5.4.3  通讯转矩控制模式
	寄存器地址
	名称
	参数范围
	单位
	出厂值
	4
	控制模式选择
	0～10
	—
	0
	900
	启动停止
	0～1
	—
	0
	905
	通讯转矩模式运行转矩
	-300～300
	%
	0
	208
	转矩控制时最高转速限制
	0～4000
	r/min
	2500



	第六章 报警及处理
	6.1 报警一览表
	表6-1  报警一览表

	6.2 报警处理方法
	功能码
	名 称
	功      能
	参数范围
	默认



