
DSP57BH采用最新ARM集成电机控制芯片和应用矢量型闭环控制技术,
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DSP-57BH步进电机驱动器



标记符号 功能 注释

Status 故障及电压指示灯

绿灯闪烁：驱动器正常，未接收到脉冲信号；绿灯常亮：收到脉冲信号，电

机转动；一红一绿：过流或相间短路故障；两红一绿：未检测到电机或电机

接线错误；三红一绿：过压故障；四红一绿：欠压故障；五红一绿：跟踪误

差超差故障。

PUL+ 输入信号光电隔离正端 接信号电源，3.3~28V均可驱动

SW6=OFF时为步进脉冲信号

SW6=ON时为正向步进脉冲信号

DIR+ 输入信号光电隔离正端 接信号电源，3.3~28V均可驱动

SW6=OFF时为方向控制信号 用于改变电机转向。

SW6=ON时为反向步进脉冲信号 下降沿有效，每当脉冲由高变低时电机走一步。脉冲宽度大于2.5微秒

EN+ 输入信号光电隔离正端 接信号电源，3.3~28V均可驱动

EN- 电机释放及报警清除信号 有效（低电平）时关断电机线圈电流，电机处于自由状态同时清除报警信号

ALM+ 报警信号输出正端 红灯闪烁时，报警信号有效（输出光耦导通）。ALM+接上拉电阻到输出电

ALM- 报警信号输出负端 源正极，ALM-接输出电源负极，最大驱动电流10mA.

EX+ 到位信号输出正端 驱动器走完给定脉冲时，到位信号有效（输出光耦导通）。EX+接上拉电阻

EX- 到位信号输出负端 到输出电源正极，EX-接输出电源负极，最大驱动电流10mA.

+5V 编码器电源正 编码器5V供电正端

EGND 编码器电源地 编码器电源地

PB- 编码器B相输入负端 接编码器B通道负输入

PB+ 编码器B相输入正端 接编码器B通道正输入

PA- 编码器A相输入负端 接编码器A通道负输入

PA+ 编码器A相输入正端 接编码器A通道正输入

V- 驱动器电源负 驱动器电源负

V+ 驱动器电源正 驱动器电源正，18~75Vdc.

PUL-

DIR-

下降沿有效，每当脉冲由高变低时电机走一步。脉冲宽度大于2.5微秒

细分数 2 4 8 16 32 64 128 256 5 10 20 25 40 50 100 200

脉冲/转 400 800 1600 3200 6400 12800 25600 51200 1000 2000 4000 5000 8000 10000 20000 40000

SW1 ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF

SW2 ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF

SW3 ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF

SW4 ON ON ON ON ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

SW5：电机旋转方向设定，OFF=CW,ON=CCW

SW7,SW8驱动器额定电流设定 SW9,SW10脉冲延时设定

电流 2.5A 3.0A 4.0A 5.0A 0 4 20 40

SW6 ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF

SW7 ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF

SW6：单双脉冲设定，OFF=脉冲+方向，ON=双脉冲

脉冲延时(ms)

SW9

SW10

A- 电机接线A-

A+ 电机接线A+

B- 电机接线B-

B+ 电机接线B+

DSP-57BH步进电机驱动器
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